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	项目名称
	动力分布式水下链式机器人重构路径规划与协同运动建模理论

	提名者
	辽宁大学

	提名种类及等级
	自然科学奖，二等奖

	主要完成单位
	中国科学院沈阳自动化研究所

	主要完成人

	序号
	姓名
	职务/职称
	完成单位
	工作单位

	1
	张进
	教授
	中国科学院沈阳自动化研究所
	辽宁大学

	2
	康帅
	讲师
	中国科学院沈阳自动化研究所
	北京化工大学

	3
	陈阔
	助理研究员
	中国科学院沈阳自动化研究所
	中国科学院沈阳自动化研究所

	代表性论文（专著）

	序号
	论文（专著）

名称/刊名

/作者
	年卷页码（xx年xx卷xx页）
	发表时间（年月日）
	通讯作者

（含共同）
	第一作者

（含共同）
	国内作者
	论文署名单位是否包含国外单位

	1
	Development of a virtual platform for telepresence control of an underwater manipulator mounted on a submersible vehicle/IEEE Transactions on Industrial Electronics/Jin Zhang, Wei Li, Jiancheng Yu, Qifeng Zhang, Shengguo Cui, Yan Li, Shuo Li, Genshe Chen
	2017年64卷1716-1727页
	2017年02月01日
	Jin Zhang
	Jin Zhang
	张进, 俞建成, 张奇峰, 崔胜国, 李岩, 李硕
	是

	2
	Assigning multiple AUVs to form arrays under communication range limitations based on the element zero method/IEEE Systems Journal/Jin Zhang, Wei Li, Shuai Kang, Jiancheng Yu, Sherry Chen
	2021年15卷1664-1673页
	2021年06月16日
	Jin Zhang
	Jin Zhang
	张进, 康帅, 俞建成
	是

	3
	Research on accurate modeling of hydrodynamic interaction forces on AUVs operating in tandem/Ocean Engineering/Shuai Kang, Jiancheng Yu, Jin Zhang, Feng Hu, Qianlong Jin
	2022年251卷1-18页
	2022年03月24日
	Jin Zhang
	Shuai Kang
	康帅, 俞建
成, 张进, 胡峰, 金乾隆
	否

	4
	Assign multiple AUVs to form a row efficiently based on a method of processing the cost matrix/Applied Ocean Research/Jin Zhang, Shuai Kang, Jiancheng Yu, Shijie Liu, Wei Li, Kylie Chen
	2020年101卷1-9页
	2020年08月01日
	Jin Zhang
	Jin Zhang
	张进, 康帅, 俞建成, 刘世杰
	是

	5
	基于粒子群优化神经网络的水下链式机器人直航阻力预报/机械工程学报/康帅, 俞建成, 张进, 金乾隆, 胡峰
	2019年55卷29-39页
	2019年11月01日
	张进
	康帅
	康帅, 俞建成, 张进, 金乾隆, 胡峰
	否

	6
	微小型自主水下机器人研究现状/机器人/康帅, 俞建成, 张进
	2023年45卷218-237页
	2023年3月01日
	张进
	康帅
	康帅, 俞建成, 张进
	否

	7
	不同通信定位方式下AUV编队智能控制方法综述/水下无人系统学报/俞建成, 陈阔, 张进
	2023年31卷30-37页
	2023年2月01日
	张进
	俞建成
	俞建成, 陈阔, 张进
	否


